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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A 10/2007 (II. 27.) SzZMM rendelettel modositott 1/2006 (II. 17.) OM rendelet Orszagos Képzési Jegyzékrol és az
Orszagos Képzési Jegyzékbe torténé felvétel és torlés eljarasi rendjérol alapjan.

Szakképesités, szakképesités-elagazas, rész-szakképesités, szakképesités-raépiilés azonosito szama és
megnevezése, valamint a kapcsolodo szakképesités megnevezése:

152523 03 0001 54 01 | Mechatronikai technikus | Mechatronikai miiszerész

A tételsor a 15/2008. (VIIL.13.) SZMM rendeletben foglalt szakképesités szakmai és
vizsgakdvetelménye alapjan készult.

2/42



Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

1. Az ilizemben a csomagolo — dobozoléo soron a gyartasi ciklusban meghatarozott
karbantartasi feladatokat végzik. A rugalmas gyartocella tobb pontjan tapasztaltak hibakat,
illetve beallitasi pontatlansagokat. Elemezze egy ilyen karbantartasi folyamat 1épéseit, ligyelve
a technolégiai utasitasok szigoru betartasara!

Informaciodtartalom vazlata

- Az FMS cella miikddésének elemzése, a technoldgiai folyamatok figyelembevételével
- A hibamegallapitdsok modszerei, azok tulajdonsagai

- A begylijtott adatok elemzése, a karbantartasi feladatok meghatarozéasa
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa
Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:
4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékeld lap

1. Az iizemben a csomagolé — dobozolé soron a gyartasi ciklusban meghatarozott
karbantartasi feladatokat végzik. A rugalmas gyartocella tobb pontjan tapasztaltak hibakat,
illetve beallitasi pontatlansagokat. Elemezze egy ilyen karbantartasi folyamat l1épéseit, iigyelve
a technoldgiai utasitasok szigoru betartasara!
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Szakmai ismeretek . - : Pontszamok
, . . s Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és .z .
. .. , . alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
o Az FMS cella miikddésének
Rugalmas gyartorendszer . .
B elemzése, a technoldgiai folyamatok 25
(CIM) o
figyelembevételével
Szamitogépes mérésadat A hibamegallapitdsok modszerei,
B ey . .. 25
gyljtési modjai azok tulajdonsagai
A begylijtott adatok elemzése, a
B | Adatfeldolgozé programok karbantartési feladatok 20
meghatdrozasa
Osszesen 70
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
4 Miiszaki rajz olvasésa, értelmezése 5
3 Komplex jelzésrendszerek
3 Diagram, nomogram olvasasa, értelmezése 2
3 Elemi szamolasi készség
Osszesen 20
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
) Dontésképesség 2
Személyes —
Szervezokészség 1
Iranyitasi készség 1
Tarsas Tomor fogalmazas készsége 1
Motivalo készség 1
Figyelem-0sszpontositas 1
. Attekintd képesség 1
Modszer ; T s
Hibakeresés (diagnosztizalas) 1
Problémamegoldas, hibaelharités 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas




Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

2. Az autogyar préseléiizemében a mechatronikai technikus tanulék nyari szakmai
gyakorlatukat toltik. Az elso héten az anyagmozgatas vizsgalata és biztonsagtechnikajanak a
tanulmanyozasa a feladatuk. Tapasztalataikrol az alabbi szempontok alapjan jegyzékonyvet
kell késziteniiik. Ismertesse a jegyz6konyvet!

Informaciodtartalom vazlata

- A mozgastipusok, a fellépd eréhatasok jellemzése (szabadkézi vazlatkészitéssel). A
programkészités tervezésének, szerkesztésének a szabalyai

- A miikodés soran tapasztalhaté mozgasok elemzése

- Szamitasok alapjan a kritikus pontok, szerkezeti egységek meghatarozasa
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa
Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:
4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékelo lap
2. Az autogyar préseléiizemében a mechatronikai technikus tanulék nyari szakmai

gyakorlatukat toltik. Az elso héten az anyagmozgatas vizsgalata és biztonsagtechnikajanak a
tanulmanyozasa a feladatuk. Tapasztalataikrol az alabbi szempontok alapjan jegyzékonyvet
kell késziteniiik. Ismertesse a jegyzokonyvet!
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Szakmai ismeretek és Pontszamok
, feladatprofil alkalmazasa Az informaciotartalom vazlata
Tipus . 7 iy 2
a szakmai és alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
A mozgastipusok, a fellépd eréhatasok
Gyartoérendszert, gépeket J e} lemzc?se,(§zabadkez1 —
- o vazlatkészitéssel). A programkészités 25
kezel ¢s miikodtet y o
tervezésének, szerkesztésének a
szabdlyai
B Informécio feldolgozas A miikodés sordn tapasztalhatd 20
alapjai mozgasok elemzése
B | Adatfeldolgozé programok Szamltasgk alapj an a kr1t1ku§ poPtok, 25
szerkezeti egységek meghatarozasa
Osszesen 70
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
3 Szabadkézi rajzolas 5
3 Komplex jelzésrendszerek 5
3 Jelképek értelmezése 5
4 Muszaki rajz olvasasa, értelmezése 5
Osszesen 20
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
Megbizhatdsag 2
Személyes Precizités 1
Szervezokészség 1
Iranyitasi készség 1
Tarsas Tomor fogalmazés készsége 1
Motivalo készség 1
Figyelem-0sszpontositas 1
Modszer Attekintd képesség 1
Gyakorlatias feladatértelmezés 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas




Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

3. Egy végzos egyetemista diplomamunkaja a finommechanikai elemek elemzésérol és
gyakorlati alkalmazasarél szél. Az iizemben egy mérnok kolléga segitségével a
palackozosoron végeznek vizsgalatokat, és készitenek vazlatokat az ott talalhato
finommechanikai elemekrél! Mutassa be egy konkrét berendezés kapcsan ezeket az elemeket!

Informaciodtartalom vazlata

- A gyéartosoron taldlhaté mozgasakadalyozo elemek (csoportositdsuk a mozgas és az
akadalyoztatds szempontjai alapjan)

- A miikodés soran tapasztalhaté mozgasok elemzése

- Az elemek szerkezeti kialakitasanak modositasa
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékelo lap
3. Egy végzos egyetemista diplomamunkaja a finommechanikai elemek elemzésérél és

gyakorlati alkalmazasarol szol. Az iizemben egy mérnok kolléga segitségével a
palackozésoron végeznek vizsgalatokat, és Kkészitenek vazlatokat az ott talalhato
finommechanikai elemekrol! Mutassa be egy konkrét berendezés kapcsan ezeket az elemeket!

Szakmai ismeretek . (o er : Pontszamok
, . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és o .
. .. - . alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
A gyartosoron talalhatd
B | Adatfeldolgozé programok mozgasaka}d? lyozo elem,ek’ 25
(csoportositasuk a mozgas €s az
akadalyoztatds szempontjai alapjan)
B | Informacié feldolgozas alapjai A mulfodes soran tapasztalhatd 30
mozgasok elemzése
Gépészeti tervezd programok | Az elemek szerkezeti kialakitasanak
A e 25
(CAD) modositasa
Osszesen 80
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
Folyamatabrak olvasasa, értelmezése 4
3 Szabadkézi rajzolas 4
Miiszaki rajz olvasasa, értelmezése 2
Osszesen 10
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
. Szervezokészség 1
Személyes —— -
Dontésképesség 1
, Iranyitasi készség 1
Tarsas —
Motivalo készség 1
Figyelem-0sszpontositas 2
. Attekintd képesség 1
Modszer . .
Logikus gondolkodas 2
Gyakorlatias feladatértelmezés 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100

datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

4. A nyari szakmai gyakorlaton a tanuldk egy gyartas-el6készité, valamint egy komplex
gyartorendszeren a gépelemek miikodését vizsgaljak. Fo feladatuk a mechanizmusok
megismerése (karos, forgattyus, biitykos stb.). Készitsen egy rovid osszeallitast, amely a
megfigyelés konkrét szempontjait tartalmazza!

Informaciodtartalom vazlata

- A mozgaselmélet alapjai, a mechanizmusok alaptorvényei, és a mechanizmusok csoportositasa

- A mechanizmusok miikodése, a miikodés kozben fellépd erdhatasok, valamint a biztonsagos
lizemeltetés feltételei

- Az iizemben latott mechanizmusok koziil egynek a miiszaki véazlata, bejeldlve a miikkodéshez
elengedhetetlen informaciodkat (kinetika, kinematika stb.) is

9/42



Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékelo lap
4. A nyari szakmai gyakorlaton a tanuldk egy gyartas-el6készito, valamint egy komplex

gyartorendszeren a gépelemek mikodését vizsgaljak. Fo feladatuk a mechanizmusok
megismerése (karos, forgattyus, biitykos stb.). Készitsen egy rovid osszeallitast, amely a

megfigyelés konkrét szempontjait tartalmazza!

Szakmai ismeretek . < oo : Pontszamok
Tipus alkalmazasa a szakmai és Az 1nformac10ta.r t alom vazlata 2
vizsgakovetelmény szerint alapjan AiERe L
A mozgaselmélet alapjai, a
B Informéacid feldolgozas alapjai | mechanizmusok alaptérvényei, €s a 20
mechanizmusok csoportositdsa
A mechanizmusok miikodése, a
Szamitogépek alkalmazasa a miikddés kdzben fellépd erdhatasok,
B ‘o o . . . . . 25
méréstechnikaban valamint a biztonsagos lizemeltetés
feltételei
Az lizemben latott mechanizmusok
koziil egynek a miiszaki vazlata,
B | Miszaki rajzol6 programok bejeldlve a mitkkodéshez 35
elengedhetetlen informacidkat
(kinetika, kinematika stb.) is
Osszesen 80
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
4 Miiszaki rajz olvasasa, értelmezése 3
3 Jelképek értelmezése 2
3 Elemi szdmolasi készség 3
4 Folyamatabrak olvasasa, értelmezése 2
Osszesen 10
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
Dontésképesség 2
Személyes SzervezOkészség 1
Precizitas 1
Iranyitasi készség 1
Tarsas Tomor fogalmazés készsége 1
Motivalo készség 1
Figyelem-0sszpontositas 1
Modszer Attekintd képesség 1
Gyakorlatias feladatértelmezés 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

5. Fiatal miiszerész kollégaja Onnél érdeklédik a CNC gépekben alkalmazott
pneumatikus miikodtetésii mechanizmusok (satu, tokmany, ajto stb.) szerkezeti felépitésérol,
miikodtetésiikrol, PLC-vel valé vezérlésiikrol. Az alabbi informacidtartalom alapjan adja at
neki ismereteit!

Informaciodtartalom vazlata

- A pneumatikus mozgatds megoldasai, elényei

- Mechanizmusok bemutatasa kinematika és kinetikai jellemzdik alapjan

A pneumatikus elemeket vezérld utvalto szelepek

A vezérld PLC fogalma, szerepe, miikddése
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa
Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:
4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

S.

Ertékeld lap

Fiatal miiszerész kollégaja Onnél érdeklédik a CNC gépekben alkalmazott

pneumatikus miikodtetésit mechanizmusok (satu, tokmany, ajto stb.) szerkezeti felépitésérol,
miikodtetésiikrol, PLC-vel valé vezérlésiikrol. Az alabbi informaciétartalom alapjan adja at
neki ismereteit!
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Szakmai ismeretek . (o er : Pontszamok
, . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és o .
. .. - . alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
A pneumatikus mozgatés 15
megoldésai, elényei
B |PLC programozés A p’ne}lmatlkus elemeket vezérld 20
utvalto szelepek
A vezérlé PLC fogalma, szerepe,
1 1 25
miikddése
B | CNC programozas Mechanizmusok bemutatdsa
Gépészeti tervezéprogramok kinematika és kinetikai Jellemzélk 20
(CAD) alapjan
Osszesen 80
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
3 Szabadkézi rajzolas 3
3 Jelképek értelmezése 2
3 Diagram, nomogram olvasésa, értelmezése 3
4 | Ipari gépek, gyartosorok, robotok hasznalata 2
Osszesen 10
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
Dontésképesség 2
Személyes SzervezOkészség 1
Megbizhatdsag 1
Iranyitasi készség 1
Tarsas Tomor fogalmazas készsége 1
Motivalo készség 1
Gyakorlatias feladatértelmezés 1
Modszer Attekintd képesség 1
Problémamegoldas, hibaelharitas 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas




Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

6. Az iizem rugalmas gyartocellajanak CNC gépét egy Korszeriibb tipusra cserélik.
Fénoke Ont bizta meg a munka irdanyitasaval. Mutassa be az uj berendezés beiizemelésének 6
lépéseit, a munka soran végrehajtando tevékenységeket!

Informacidtartalom vazlata
- A CNC gép elokészitése a telepitéshez (ellendrzések, szallitashoz hasznalatos rogzitd elemek
oldasa, egyéb feladatok)

- A géptelepités végrehajtasanak 1épései (szakszert rogzités; energiaellatas biztositasa; vezetékek,
csatlakozdk, szerelvények csatlakoztatdsa; kendanyag-szintek ellendrzése, feltdltése)

- A CNC gép probaiizemének végrehajtasa (mozgatasi probak végrehajtasa; referenciahelyzet(ek)
felvétele; felszerszamozas; a szerszamtar probaiizeme; egyszerli program segitségével

szimulacios, szarazfutasos [Dry Run] proba; majd ,,éles” proba)

- A telepités soran betartand6 biztonsagtechnikai szabalyok, munkavédelmi ismeretek
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékelo lap
6. Az iizem rugalmas gyartocellijanak CNC gépét egy korszeriibb tipusra cserélik.

Fénoke Ont bizta meg a munka irdanyitasaval. Mutassa be az uj berendezés beiizemelésének 6
lépéseit, a munka soran végrehajtando tevékenységeket!

Szakmai ismeretek Pontszamok
alkalmazasa a
Tipus szakmai és Az informaciotartalom vazlata alapjan
vizsgakovetelmény Max. | Elért
szerint

A CNC gép elokészitése a telepitéshez (ellendrzések,
szallitashoz hasznalatos rogzitd elemek oldasa, egyéb | 15
feladatok)

A géptelepités végrehajtasanak 1épései (szakszerti
rogzités; energiaellatas biztositasa; vezetékek,
csatlakozok, szerelvények csatlakoztatdsa;
kenbdanyag-szintek ellendrzése, feltdltése)

20

B | CNC programozds A CNC gép probaiizemének végrehajtasa (mozgatasi

probak végrehajtasa; referenciahelyzet(ek) felvétele;
felszerszamozas; a szerszamtar probaiizeme; egyszerii| 25
program segitségével szimulacios, szarazfutasos [Dry
Run] préba; majd ,,éles” proba)

A telepités soran betartando biztonsagtechnikai

szabalyok, munkavédelmi ismeretek 15
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. | Elért
4 Ipari gépek, gyartosorok, robotok hasznalata 5
4 Miiszaki rajz olvasésa, értelmezése 5
4 Folyamatabrak olvasasa, értelmezése 5
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. | Elért
Személyes Szerygzc’ikészség 1
Precizitas 1
Tarsas Irén}./it,élsii kfészs,ég 1
Motivalo készség 1
Modszeres munkavégzés 1
Médszer Ismeretek helyén vald alkalmazasa 2
Gyakorlatias feladatértelmezés 2
Attekint6 képesség 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

7. Az iizemben talalhato rugalmas gyartocella segitségével egy uj alkatrész gyartasat kell
megkezdeni. Onnek kell a CNC gépet felkészitenie a feladatra. Mutassa be ennek f6 1épéseit!

Informaciodtartalom vazlata

CNC gép felszerszamozasa, az 01j szerszamok bemérése, a sziikséges szerszamkorrekciok
beallitasa

Az NC program feltdltése a CNC gépre, a sziikséges ellendrzések, az esetleges szerkesztési
tevékenységek bemutatasa

Szimulécios proba, szarazfutdsos proba, majd ,,éles” proba anyaggal

Biztonsagtechnikai szabalyok, munkavédelmi ismeretek
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:
1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:
4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ....eoveeeiieieeiieieeee

Ertékeld lap

7. Az iizemben talalhato rugalmas gyartocella segitségével egy uj alkatrész gyartasat kell
megkezdeni. Onnek kell a CNC gépet felkészitenie a feladatra. Mutassa be ennek f6 1épéseit!

. Szakmai ismeretek Az informaciétartalom vazlata Pontszimok
Tipus alkalmazasa a szakmai és alapisn
vizsgakiévetelmény szerint Pl Max. | Eleért
CNC gép felszerszamozésa az Uj
szerszamok bemérése, a sziikséges 25
szerszamkorrekciok bedllitdsa
B | CNC programozas Szimulacios proba, szarazfutasos 20
préba, majd ,.éles” proba anyaggal
Biztonsagtechnikai szabalyok,
. . 15
munkavédelmi ismeretek
Az NC program feltoltése a CNC
Szamitogépek ipari gépre, a sziikséges ellendrzések, az
B e . L. 15
alkalmazaséanak jellemzoi esetleges szerkesztési
tevékenységek bemutatasa
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
3 Diagram, nomogram olvasasa, értelmezése 5
4 | Folyamatabrak olvasasa, értelmezése 5
4 Ipari gépek, gyartosorok, robotok hasznélata 5
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
] Precizitas 1
Személyes —— -
Dontésképesség 2
Tarsas Iranyitasi készség 1
Problémamegoldas, hibaelharités 2
Modszer Attekintd képesség 2
Gyakorlatias feladatértelmezés 2
Osszesen 10
Minddsszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

8. Az alkatrészt gyart6 CNC megmunkaléo kozpont miikodése soran igen gyakran
tapasztalhat6 a megmunkalé szerszam tilmelegedése, ami tobbszor a szerszam toréséhez
vezetett. Fonoke megbizta Ont a hiba okanak feltirasiaval és a lehetséges megoldas(ok)
kidolgozasaval, dokumentalasaval. Feleletében ismertesse a széba joheté megoldasokat!

Informacidtartalom vazlata
- Az NC program elemzése, javaslat a megmunkalasi paraméterek valtoztatasara (féorsé
fordulatszdma, el6tolas mértéke, fogasmélység nagysaga, hiitéfolyadék alkalmazésa)

- A megmunkal6 szerszam elemzése, javaslat a megfeleld szerszdm kivalasztasara (anyagmindség,
lapka tipusa, megmunkalasi paraméterek, katalogusadatok felhasznalasaval)

- A miszaki dokumentéciokészités tartalmi, formai szabalyai
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékelo lap
8. Az alkatrészt gyart6 CNC megmunkaléo kozpont miikodése soran igen gyakran

tapasztalhat6 a megmunkalé szerszam tilmelegedése, ami tobbszor a szerszam toréséhez
vezetett. Fonoke megbizta Ont a hiba okanak feltarasaval és a lehetséges megoldas(ok)
kidolgozasaval, dokumentalasaval. Feleletében ismertesse a széba joheté megoldasokat!

Szakmai ismeretek Pontszamok

, . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és

vizsgakovetelmény szerint alapjan MRS s

Az NC program elemzése, javaslat a
megmunkalasi paraméterek
valtoztatasara (foorséd
fordulatszama, elotolas mértéke,
fogasmélység nagysaga,

B CNC programozas hiitéfolyadék alkalmazasa)

30

A megmunkal6 szerszam elemzése,
javaslat a megfeleld szerszam
kivalasztasara (anyagmindség, lapka 30
tipusa, megmunkaléasi paraméterek,
katalogusadatok felhaszndlasaval)

A muszaki dokumentacidokészités

B | Informéacio feldolgozas alapjai tartalmi, formai szabalyai 15
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
3 Komplex jelzésrendszerek 5
4 | Miszaki rajz olvasasa, értelmezése 5
4 Ipari gépek, gyartosorok, robotok hasznalata 5
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
. Precizitas 2
Személyes — -
Dontésképesség 2
) Tomor fogalmazas készsége 1
Tarsas .
Motivalhatosag 1
) Gyakorlatias feladatértelmezés 2
Modszer - —— —
Problémamegoldas, hibaelharités 2
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

9. Az iizembe érkezé tanuldcsoport a rugalmas gyartorendszer (CNC megmunkalé gép,
kiszolgalo robot) biztonsagtechnikajarol érdeklédik. Mutassa be a legfontosabb
biztonsagtechnikai elemeket, azok szerepét, miikodését!

Informéciodtartalom vazlata

- A vészstop gomb szerepe a gyartorendszerben

- A kétkezes inditas bemutatésa, fontossaga (példak segitségével)

- A véletlen gépinditas megakadalyozasanak lehetdségei

- Az ,¢berségi kapcsolok™ szerepe

- A gépek elkeritésének szerepe, a munkatérbe behatolas érzékelése

- A program futtatds megszakitasa, felfliggesztése, tovabbengedése
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékelo lap
9. Az iizembe érkezé tanulécsoport a rugalmas gyartorendszer (CNC megmunkalé gép,

kiszolgalo robot) biztonsagtechnikajarol érdeklédik. Mutassa be a legfontosabb
biztonsagtechnikai elemeket, azok szerepét, miikodését!

Szakmai ismeretek . £ g . Pontszamok
: B v Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és iy .
- .. 2 A alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
A vészstop gomb szerepe a
s 10
gyartorendszerben
A kétkezes inditas bemutatasa,
. 1Az e s 15
o fontossaga (példak segitségével)
B Rugalmas gyartérendszer A véletlen gépinditas s
(CIM) megakadalyozasanak lehetdségei
Az ,¢éberségi kapcsolok™ szerepe 10
A gépek elkeritésének szerepe, a 15
munkatérbe behatolés érzékelése
B | Robotok programozasa A program futtatds megszakitasa, 10
B CNC programozas felfiiggesztése, tovabbengedése
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
3 Jelképek értelmezése 5
4 Miszaki rajz olvasasa, értelmezése 5
4 Ipari gépek, gyartdsorok, robotok hasznalata 5
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
Személyes Precizitas 2
Térsas Iranyitési készség 2
Ismeretek helyén val6 alkalmazésa 2
Modszer Gyakorlatias feladatértelmezés 2
Attekintd képesség 2
Osszesen 10
Mindosszesen 100
Datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

10. A telephelyre egy uj szallitorendszer érkezett, melynek beiizemelésekor a gyarté kiilon
kérésére a mozgas-atalakito elemeket Kkellett fokozottan tanulmanyozni. Az ismert
mechanizmusok alapjan mutassa be a mozgas-atalakitok miikodését!

Informacidtartalom vazlata
- A mozgas-atalakitok csoportositdsa kinematikai- és technologiai szempontok alapjan

- A belizemeléskor szerzett tapasztalatok feldolgozasa, vazlatrajzok készitése

- A szerkezeti vazlatok, illetve a mérési tapasztalatok alapjan a megvaltoztatand6 elemek
elkészitése
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa
Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:
4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékeld lap

10. A telephelyre egy uj szallitorendszer érkezett, melynek beiizemelésekor a gyarté kiilon
kérésére a mozgas-atalakitdo elemeket kellett fokozottan tanulmanyozni. ismert
mechanizmusok alapjan mutassa be a mozgas-atalakitok miikodését!
Szakmai ismeretek . .y . Pontszamok
- . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és o .
. .. , . alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
A mozgés-atalakitok csoportositasa
B | Informécio feldolgozas alapjai | kinematikai- és technoldgiai 25
szempontok alapjan
s . A belizemeléskor szerzett
Szamitogépek alkalmazasa a .
B . o, tapasztalatok feldolgozasa, 25
méréstechnikéban h . ot
vazlatrajzok készitése
A szerkezeti vazlatok, illetve a
A Gépészeti tervezdprogramok mérési tapasztalatok alapjan a 30
(CAD) megvaltoztatando elemek
elkészitése
Osszesen 80
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
4 | Miuszaki rajz olvasasa, értelmezése 3
3 Jelképek értelmezése
3 Elemi szamolasi készség 3
3 Szabadkézi rajzolas
Osszesen 10
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
Dontésképesség 2
Személyes Szervezokészség 1
Alloképesség 1
Iranyitasi készség 1
Tarsas Tomor fogalmazas készsége 1
Motivalo6 készség 1
Figyelem-0sszpontositas 1
Modszer Attekintd képesség 1
Gyakorlatias feladatértelmezés 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100

alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

11.  Fonoke utasitasara az iizembe érkezett, gyakorlaton 1évé tanuloknak eléoadast kell
tartania. A téma az ipari robotok fejlédésének bemutatasa, a robotok meghatarozasa. Szébeli
feleletében értelmezze az informaciotartalomban 1évé fogalmakat!

Informéci6 tartalom vazlata

- Manipulatorok, vedd fel, tedd le (pick and place) berendezések

- Merev programozasu ,,automatak”

- A szdmjegyvezérlési, illetve programozhat6 berendezések megjelenése
- A korszer(i, programozhato gyartoberendezések megjelenése, jellemzése

- A robot ,,meghatarozéasa” fobb jellemzoi
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékeld lap

11.  Fonoke utasitasara az iizembe érkezett, gyakorlaton 1évé tanuloknak eléadast Kell
tartania. A téma az ipari robotok fejlodésének bemutatasa, a robotok meghatarozasa. Szobeli
feleletében értelmezze az informaciotartalomban lévé fogalmakat!

Szakmai ismeretek . . . Pontszamok
o . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus| alkalmazasa a szakmai és o .
. . . . alapjan Max. | Elért
vizsgakovetelmény szerint
B | Robot tipusai, jellemzéi Manipulatorok, Vedq fel, tedd le (pick 15
and place) berendezések
Merev programozasu ,,automatak” 15
B | Robottechnika A robot ,,meghatarozasa” fobb 5
jellemz6i
A szamjegyvezérlést, illetve
B | CNC programozas programozhat6 berendezések 15
megjelenése
Rugalmas gyartorendszer A lfor’szeru, pro,gramozhgto .
B gyartoberendezések megjelenése, 15
(CIM) : .
jellemzése
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. | Elért
3 |Jelképek értelmezése
3 | Szabadkézi rajzolas
4 Ipari gépek, gyartosorok, robotok hasznalata
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. | Elért
. Precizitas 1
Személyes ——
Szervezokészség 1
Iranyitasi készség 1
Tarsas Tomor fogalmazas készsége 1
Motivalhatosag 1
Ismeretek helyén valé alkalmazasa 2
Modszer Gyakorlatias feladatértelmezés 2
Figyelem-0sszpontositas 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100

datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

12. Az iizembe 0j dolgozok érkeznek, akiknek a feladata a gyartosort kiszolgalo robotok
karbantartasa. Mutassa be nekik a robotok szerkezeti felépitését, az egyes eszkozok
feladatait!

Informéci6 tartalom vazlata

- Az allvanyrendszer (robot tartészerkezet) feladata

- Az allvanyrendszer kialakitasa (fix, elmozdithatd, padldéhoz, falra, mennyezetre szerelt)
- A karok és csuklok kialakitasa, fobb mozgésai

- A hajtasok tipusai

- A végberendezések tipusai (megfogo szerkezetek, hegeszto egységek, festd berendezések stb.)
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

12.

Ertékeld lap

Az ilizembe uj dolgozok érkeznek, akiknek a feladata a gyartésort kiszolgalo robotok

karbantartasa. Mutassa be nekik a robotok altalanos szerkezeti felépitését, az egyes szerkezeti
részek feladatait!

Szakmai ismeretek . .y . Pontszamok
, . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és o .
. .. , . alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
Az éllvanyrendszer (robot 10
tartoszerkezet) feladata
B | Robotok szerkezeti felépitése | Az allvanyrendszer kialakitasa (fix,
elmozdithato, padléhoz, falra, 15
mennyezetre szerelt)
Robot tipusai, jellemzsi A kar9k és csuklok kialakitasa, fobb 20
mozgasai
Robotok hajtasai, vezérlések A hajtasok tipusai 15
A végberendezések tipusai
B | Robottechnika (megfogo szerkezetek, hegesztd 15
egységek, festd berendezések stb.)
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
3 Szabadkézi rajzolas
3 Jelképek értelmezése
4 | Miuszaki rajz olvasasa, értelmezése
4 Ipari gépek, gyartdsorok, robotok hasznalata 5
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
] Precizitas 1
Személyes —— -
Dontésképesség 1
) Iranyitasi készség 1
Tarsas - 1 Ao
Tomor fogalmazas készsége 1
Ismeretek helyén val6 alkalmazasa 2
) Attekinté képesség 1
Modszer - - -
Gyakorlatias feladatértelmezés 2
Logikus gondolkodas 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

13.  Onnek fel kell készitenie munkatarsait a gyartésoron talalhaté robotok kezelésére.
Mivel a robotok egymastol igen eltéré munkateriiek, ezért magyarazza el kollégainak az egyes
munkaterek jellemzgit!

Informéci6 tartalom vazlata

- A robot munkatér ,,meghatarozasa”

A munkateret meghatarozd mozgastipusok (f6, mellék) bemutatasa

A forgo/haladd mozgast végzo csuklok és a munkatér alakja kozti kapcsolat

A fébb munkatér tipusok (TTT, RTT, RRT, RRR) bemutatasa
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa
Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:
4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

13.

Ertékeld lap

Onnek fel kell készitenie munkatarsait a gyartésoron talalhaté robotok kezelésére.

Mivel a robotok egymastol igen eltéré6 munkateriiek, ezért magyarazza el kollégainak az egyes
munkaterek jellemzait!

Szakmai ismeretek . .y . Pontszamok
, . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és o .
. .. , . alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
A munkateret meghatarozo
mozgéstipusok (f6, mellék) 15
Cea bemutatdsa
B | Robotok szerkezeti felépitése A forgo/haladé mozgést végzd
csuklok és a munkatér alakja kozti 15
kapcsolat
A robot munkatér ,,meghatarozasa” 15
B |Robot tipusai, jellemzdi A f&bb munkatér tipusok (TTT, 30
RTT, RRT, RRR) bemutatasa
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
3 Szabadkézi rajzolas 4
3 Komplex jelzésrendszerek
3 Jelképek értelmezése 3
4 Ipari gépek, gyartdsorok, robotok hasznalata
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
] Precizitas 1
Személyes —— -
Dontésképesség 1
, Tomor fogalmazas készsége 1
Tarsas - o
Motivalhatosag 1
Figyelem-0sszpontositas 1
) Modszeres munkavégzés 1
Modszer - - -
Ismeretek helyén val6 alkalmazésa 2
Attekintd képesség 2
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

14. Az iizembe érkezé tanulocsoport a robotok palyairanyitasarodl érdeklédik. Mutassa be
nekik a robotok utmérésének elvét, a koordinatarendszereket, a palyairanyitasi médokat,
egyszeri példak segitségével tegye érthetobbé a magyarazatot!

Informéci6 tartalom vazlata

- Az 0tmérd érzékeldk miikodési elve

- Csukl6 koordinata-rendszer, XYZ-koordinata-rendszer

- A pont-pont palyairanyitas (PTP, Point-to-point) bemutatasa

- A szakasz- vagy multipont iranyitas (MP, Multipoint) bemutatasa
- A folytonos palyairanyitas (CP, Continous Path) bemutatasa

- Alkalmazasi példak bemutatdsa
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

14.

Ertékeld lap

Az iizembe érkezé tanuldcsoport a robotok palyairanyitasardl érdeklédik. Mutassa be

nekik a robotok utmérésének elvét, a koordinatarendszereket, a palyairanyitasi modokat,
egyszeri példak segitségével tegye érthetobbé a magyarazatot!

Szakmai ismeretek . .y . Pontszamok
- . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és o .
. .. , . alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
Az Gtmérd érzékelok mikodési elve 10
B |Robotok szerkezeti felépité
OPOTOR SZEIREZEHICTEPIIESE | Csuklo koordinata-rendszer, XY Z-
., 10
koordinata-rendszer
A pont-pont palyairanyitas (PTP, 15
Point-to-point) bemutatasa
B | Robottechnika A szakasz—. vagy multipon‘s iranyitas 15
(MP, Multipoint) bemutatasa
A folytonos palyairanyitas (CP, 15
Continous Path) bemutatasa
B | Robot tipusai, jellemzdi Alkalmazasi példak bemutatasa 10
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
3 Szabadkézi rajzolas 4
3 Elemi szdmolasi készség 3
4 Ipari gépek, gyartosorok, robotok hasznalata 5
3 Jelképek értelmezése 3
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
Személves Precizités 1
Y Dontésképesség 1
Tomor fogalmazas készsége 1
Tarsas Irdnyitasi készség 1
Motivélhatosag 1
Ismeretek helyén vald alkalmazasa 1
, Attekintd képesség 1
Modszer Gyakorlatias feladatértelmezés 2
Logikus gondolkodas 1
Osszesen 10
Minddosszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

77 e

1S. Az iizemmel partneri kapcsolatot apolo kozépiskola sziiloi munkakozossége meghivta
Ont egy szakmai eldoadasra, ahol a robotok végberendezéseinek tipusait kell bemutatnia a
tanulok szamara. Feleletében mondja el a legfontosabb jellemzdket!

Informaécid tartalom vazlata

- A végberendezés (end effector) fogalma

- Megfogodszerkezetek

- Egyéb miiveletek végberendezései (hegesztés, festés, szerelés stb.)

- A koordinata-rendszerek, a szerszamvonatkoztatasi pont (TCP, Tool Centre Point) szerepe

- Alkalmazasi példak bemutatasa
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:
1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:
4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ....eoveeeiieieeiieieeee

Ertékeld lap

15. Az iizemmel partneri kapcsolatot apolé kozépiskola sziiloi munkakozossége meghivta
Ont egy szakmai eldadasra, ahol a robotok végberendezéseinek tipusait kell bemutatnia a
tanulok szamara. Feleletében mondja el a legfontosabb jellemzoket!

Szakmai ismeretek . .y . Pontszamok
, . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és o .
. .. , . alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
A végberendezés (end effector) 15
fogalma
B | Robotok szerkezeti felépitése | Megfogdszerkezetek 15
Egyéb miiveletek végberendezései 15
(hegesztés, festés, szerelés stb.)
A koordinata-rendszerek, a
) szerszamvonatkoztatasi pont (TCP, 15
B | Robottechnika Tool Centre Point) szerepe
Alkalmazési példak bemutatasa 15
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
3 Jelképek értelmezése
3 Szabadkézi rajzolas
4 | Ipari gépek, gyartosorok, robotok hasznalata
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
) Precizitas 1
Személyes — -
Keézlgyesség 1
. Tomor fogalmazés készsége 1
Tarsas . o
Motivalhatosag 1
Ismeretek helyén val6 alkalmazasa 2
) Attekintd képesség 1
Modszer . . .
Gyakorlatias feladatértelmezés 2
Logikus gondolkodas 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

16. A gyarba érkezé latogatok a robotok programozasarol érdeklédnek. Mutassa be nekik
a kiillonb6zo programozasi modokat, egyszerii példak segitségével tegye érthetébbé a
magyarazatot!

Informéci6 tartalom vazlata

- A robotprogramozas lehetséges modjai

- Poziciok betanitasa (Teach-in)

- Az offline, és az online programozas bemutatasa

- Poziciofelvétel, a programozas soran betartandd biztonsagtechnikai szabalyok

- GQGyakorlati példak bemutatasa
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa
Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:
4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékeld lap

16. A gyarba érkezo latogatok a robotok programozasarol érdeklodnek. Mutassa be nekik
a Kkiilonb6zo programozasi modokat, egyszeri példak segitségével tegye érthetébbé a
magyarazatot!
Szakmai ismeretek . .y . Pontszamok
, . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és o .
. .. , . alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
A robotprogramozas lehetséges 15
modjai
B | Robotok programozasa Poziciok betanitasa (Teach-in) 15
Az offline, és az online 15
programozas bemutatésa
Poziciofelvétel, a programozas
) soran betartandé biztonsagtechnikai 15
B | Robottechnika szabalyok
Gyakorlati példak bemutatasa 15
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
4 Folyamatabrak olvasasa, értelmezése 4
3 Jelképek értelmezése 4
3 Elemi szamolasi készség 3
4 | Ipari gépek, gyartosorok, robotok hasznalata 4
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
) Precizitas 1
Személyes — -
Dontésképesség 1
Iranyitasi készség 1
Tarsas Tomor fogalmazés készsége 1
Motivalhatosag 1
Figyelem-0sszpontositas 1
) Problémamegoldas, hibaelharitas 2
Modszer - — -
Attekintd képesség 1
Logikus gondolkodas 1
Osszesen 10
Minddsszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

17.  Onnek fel kell készitenie munkatarsait az iizemben miik6dé rugalmas gyartérendszer
feliigyeletére. Mutassa be kollégainak, hogy miként kommunikalnak a gyartérendszer egyes
berendezései!

Informéci6 tartalom vazlata

- Az I/0O tipust kommunikécié bemutatasa, a leggyakrabban alkalmazott jelszintek

A soros kommunikacid révid jellemzése

A halozati kommunikacio szerepe, bemutatasa a CIM rendszerben

Kommunikaciés példa bemutatasa (pl. CNC gép — robot kommunikacio)
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékeld lap

17.  Onnek fel kell készitenie munkatarsait az iizemben miikodé rugalmas gyartérendszer
feliigyeletére. Mutassa be kollégainak, hogy miként kommunikalnak a gyartorendszer egyes
berendezései!

Szakmai ismeretek . .y . Pontszamok
, . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és o .
. .. , . alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
Az 1/0 tipusu kommunikacio
Szamitogépek ipari bemutatésa, a leggyakrabban 15
B L . alkalmazott jelszintek
alkalmazasanak jellemz6i s
A soros kommunikécio rovid 15
jellemzése
A halézati kommunikacio szerepe, 25
s bemutatdsa a CIM rendszerben
Rugalmas gyartorendszer TR p
B (CIM) Kommunikacids példa bemutatasa
(pl. CNC gép — robot 20
kommunikacid)
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
4 | Folyamatabrak olvasasa, értelmezése
4 |Ipari gépek, gyartdsorok, robotok hasznalata
3 Jelképek értelmezése
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
) SzervezOkészség 1
Személyes .
Precizitas 1
) Tomor fogalmazas készsége 1
Tarsas —
Iranyitasi készség 1
Attekintd képesség 2
. Gyakorlatias feladatértelmezés 1
Modszer - - -
Ismeretek helyén val6 alkalmazasa 2
Logikus gondolkodas 1
Osszesen 10
Minddsszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

18.  Fénoke az uj munkatirsak kiképzését Onre bizta. Mutassa be kollégainak az iizemi
szamitogéppel integralt gyartorendszert (CIM)! Térjen ki a rendszer miikdodésének
alapelveire, a szamitogépes iranyitas feladataira!

Informaci6 tartalom vazlata

- A rugalmassag kovetelményei (szabvanyos, cserélhetd szerszamok, ,,szabadon
programozhatosag” stb.)

- A rugalmas gyartocella (FMS) felépitésének bemutatdsa

- A szamitogépes iranyitas feladatai (gyartasi megrendelések, ligyfelek kezelése, raktarkészlet,
anyagok nyilvantartdsa, mindségiranyitas)

37/42



Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

18.

Ertékeld lap

alapelveire, a szamitogépes iranyitas feladataira!

Fénoke az uj munkatarsak kiképzését Onre bizta. Mutassa be kollégdinak az iizemi

szamitogéppel integralt gyartorendszert (CIM)! Térjen ki a rendszer miitkodésének

Szakmai ismeretek . .y . Pontszamok
, . . . Az informaciotartalom vazlata
Tipus alkalmazasa a szakmai és o .
. .. , . alapjan Max. Elért
vizsgakovetelmény szerint
A rugalmassag kovetelményei
(szabvanyos, cserélhetd szerszamok, 25
,,szabadon programozhatdsag” stb.)
Rugalmas gyartorendszer A rugal mhas gyartoceH’a (FMS) 25
B (CIM) felépitésének bemutatdsa
A szamitogépes iranyitas feladatai
(gyartasi megrendelések, ligyfelek 25
kezelése, raktarkészlet, anyagok
nyilvantartdsa, mindségirdnyitas)
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
3 Szabadkézi rajzolas
3 Komplex jelzésrendszerek
4 Ipari gépek, gyartosorok, robotok hasznalata
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. Elért
Személyes Precizitas 1
, Tomor fogalmazas készsége 1
Tarsas e —
Iranyitasi készség 1
Ismeretek helyén val6 alkalmazésa 2
. Attekintd képesség 2
Modszer . . .
Gyakorlatias feladatértelmezés 2
Logikus gondolkodas 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

19.  Aziizembe egy uj rugalmas gyartocella érkezik, amely egy CNC megmunkalogépbdl és
a gépet Kiszolgalo robotbol all. Mutassa be a rendszer miikodési folyamatat, részletezze az
alabb felsorolt témakoroket!

Informéci6 tartalom vazlata

- A CNC gép munkaterének €s a robot munkaterének kapcsolata

- Az FMS cella miikddésének dsszehangolasa (gépajtd nyitas-zaras, tokmany, szegnyereg
miukodtetése, egyéb I/O feladatok bemutatdsa)

- Feltételvizsgalatok a programozas soran (ajté nyitva/zarva érzékeldk lekezelése, tokmany,
szegnyereg allapotainak lekezelése, egyéb feltételek bemutatasa)

- A CNC program tervezésének, szerkesztésének alapvetd szabélyai
- A robotprogram tervezésének, szerkesztésének szabalyai

- A programtesztelés, futtatds biztonsagtechnikai szabalyai
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas
Ertékelo lap

19. Aziizembe egy uj rugalmas gyartocella érkezik, amely egy CNC megmunkalogépbdl és
a gépet Kiszolgalo robotbdl all. Mutassa be a rendszer miikodési folyamatat, részletezze az
alabb felsorolt témakoroket!

Szakmai ismeretek Pontszamok
Tipus a;ls(ililznsanggvi tizlfr:{él::;l Az informaciotartalom vazlata alapjan Max. | Elért
szerint
A CNC gép munkaterének ¢€s a robot 15
munkaterének kapcsolata
B Rufgalrmas Az FMS cella miikddésének 0sszehangolasa
gydrtérendszer (CIM) (gépajto nyitas-zaras, tokmany, szegnyereg 20
mikodtetése, egyeéb 1/0 feladatok bemutatasa)
CNC program tervezésének, szerkesztésének 15
alapvetd szabalyai
, Feltételvizsgalatok a programozas soran (ajtod
B | CNC programozds nyitva/zéu‘vag érzékelc’ii legkezelése, tokmé(n;, 5
szegnyereg allapotainak lekezelése, egyéb
feltételek bemutatasa)
A rgblotprogram tervezésének, szerkesztésének 15
. szabdlyai
B |Robotok programozsa A progyramtesztelés, futtatas biztonsagtechnikai
szabalyai >
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. | Elért
4 | Folyamatabrak olvasasa, értelmezése 4
3 Jelképek értelmezése 4
3 Komplex jelzésrendszerek 3
4 Ipari gépek, gyartosorok, robotok hasznalata 4
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. | Elért
Személyes Precizitas 1
Dontésképesség 1
, Iranyitasi készség 1
Tarsas Tomor fogalmazas készsége 1
Figyelem-0sszpontositas 1
. Ismeretek helyén val6 alkalmazésa 1
Modszer z TN .
Attekint6 képesség 2
Gyakorlatias feladatértelmezés 2
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

20. Fonoke megbizta a gyarban talalhat6 rugalmas gyartorendszer (CNC gépek, robotok,
kiszolgalo berendezések) iizemeltetése soran betartandé biztonsagtechnikai szabalyainak
bemutatasaval. Részletezze az alabb felsorolt témakoroket!

Informéci6 tartalom vazlata

- Az energia-, segédenergia-ellatd rendszer bekapcsolasakor betartando6 szabalyok, ellendrzés
- A vészkapcsolok, védokerités, egyéb biztonsagi megoldasok (fény, hangjelzés) szerepe
- A programozas biztonsagtechnikaja (szimulacio, proba anyag nélkiil, anyaggal)

—- A CNC gépek bekapcsolasanak, tizemeltetésének szabalyai (ellendrzések, referenciapont
felvétele, szerszamok, anyagok kezelése, beallitasok)

- A robotok miikodtetésének szabdalyai (ellendrzések, alaphelyzet-felvétel, sebességek,
palyairanyitasi médok megvalasztasa)
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Vizsgarészhez rendelt kovetelménymodul azonositoja, megnevezése:

1395-06 Mechatronikai gyartorendszerek programozasa, lizemeltetése és iranyitasa

Vizsgarészhez rendelt vizsgafeladat megnevezése:

4. vizsgafeladat

Gépészeti elméleti ismeretek (mechanika, mechatronikai elemek, mechatronikai rendszerek, robottechnika)

A VIZSZAZO NEVE: ...ttt ettt ettt e s eaeeas

Ertékeld lap

20. Fonoke megbizta a gyarban talalhat6 rugalmas gyartorendszer (CNC gépek, robotok,
kiszolgalo berendezések) iizemeltetése soran betartandoé biztonsagtechnikai szabalyainak

bemutatasaval. Részletezze az alabb felsorolt témakoroket!

Szakmai ismeretek Pontszamok
Tipus aéls{ililzlnggvae tz?r:i’::;l Az informaciotartalom vazlata alapjan Max. | Elért
szerint
Az energia-, segédenergia-ellatd rendszer
bekapcsolasakor betartando6 szabalyok, 10
p |Rugalmas A bk apesolok vadSkarits. ey b bizionsis
oy vészkapcesolok, véddkerités, egyéb biztonsagi
gydrtérendszer (CIM) megoldés%k (fény, hangjelzés) S§Zrepe ¢ 20
A programozas biztonsagtechnikéja (szimulécio, 15
proba anyag nélkiil, anyaggal)
A CNC gépek bekapcsolasanak,
B | CNC programozas ﬁzemelt@tésének sngélyai (elle’n(')’rzések, 15
referenciapont felvétele, szerszdmok, anyagok
kezelése, beallitasok)
A robotok miikodtetésének szabalyai
B | Robottechnika (ellendrzések, alaphelyzet-felvétel, sebességek, 15
palyairdnyitdsi modok megvalasztisa)
Osszesen 75
Szint Szakmai készségek a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. | Elért
4 Miiszaki rajz olvasdsa, értelmezése 5
4 Folyamatébrdk olvasésa, értelmezése 5
4 Ipari gépek, gyartosorok, robotok hasznalata 5
Osszesen 15
Egyéb kompetenciak a szakmai és vizsgakovetelmény szerint Max. | Elért
Személyes Szer.ve'zc'ikészség 1
Precizitas 1
Tarsas Irdnyitasi készség 1
Attekintd képesség 1
Figyelem-0sszpontositas 1
Modszer Problémamegoldés, hibaelharitas 2
Gyakorlatias feladatértelmezés 2
Logikus gondolkodas 1
Osszesen 10
Mindosszesen 100
datum alairas
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